Tuning Bike - il sistema di auto-mappatura iniezione per le centraline RapidBike.

I[ prodotto nasce dalla collaborazione tecnica con il team LCR Honda MotoGP di
Lucio Cecchinello a cui vanno i sentiti ringraziamenti del Team RapidBike
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Caratteristiche generali del sistema Tuning Bike

Tuning Bike & un dispositivo portatile in grado di realizzare una o due mappe d’iniezione per le
centraline RapidBike, basandosi sull'analisi del rapporto stechiometrico rilevato nei gas di scarico
durante il funzionamento del motore. |l dispositivo viene installato e disinstallato velocemente sulla
moto su cui & necessario effettuare la mappatura, tramite un cablaggio che lo collega alla
centralina RapidBike, alla batteria del veicolo, ad una o due sonde lambda lineari di ultima
generazione (una in dotazione, la seconda & optional). Durante il normale uso su strada, in pista o
su banco prova, il dispositivo € in grado di valutare la carburazione della moto ad ogni regime di
rotazione del motore ed apertura dell’acceleratore, e realizzare quindi in automatico la mappa
d’iniezione in funzione del rapporto stechiometrico impostato. In sintesi questo sistema consente la
realizzazione di una messa a punto della gestione elettronica del motore tramite le centraline
aggiuntive RapidBike 1-2 o 3.
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Modalita di funzionamento
Le modalita di funzionamento del Tuning Bike lo rendono uno strumento estremamente versatile e
professionale e sono selezionabili tramite il software dedicato in dotazione:

Auto-Mappatura a ciclo ® Tuning Bike - AutoMap Options
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Auto-Mappatura a ciclo periodico

Il sistema, durante 'uso del mezzo, provvede ad acquisire i valori stechiometrici dai gas di scarico,
registrare il valore nella posizione della tabella rpm/tps corrispondente, mediare il valore al
successivo passaggio nella stessa, ed, alla chiusura del gas, elaborare ed inviare la mappa alla
RapidBike. Tutte le elaborazioni sono sempre dettate dai valori che si impostano precedentemente
tramite il software,
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Auto-Mappatura
tramite computer
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Auto-Mappatura tramite computer e banco prova

Il sistema si collega al computer tramite I'apposito cavo con interfaccia USB in dotazione o tramite
il kit bluetooth (optional), e grazie al software specifico, & possibile visualizzare i dati rilevati in
tempo reale rpm, tps, a/f ratio oltre alla traccia del punto di lettura sulla mappa per realizzare un
rilievo del’andamento stechiometrico ad ogni apertura del gas. E’ possibile, inoltre, elaborare la
mappa impostando I'A/F ratio targhet per ogni step di tps, ed una correzione per ogni range di
rom, per avere la migliore strategia di elaborazione della mappa. Il sistema consente il completo
controllo della situazione per poter analizzare il comportamento passo dopo passo dello sviluppo.

Solo acquisizione (data logger)

Per un tempo di circa 60minuti, acquisisce il numero di giri motore, 'apertura acceleratore, il
rapporto stechiometrico delle due sonde lambda, il cambio elettronico, un sensore e la percentuale
di apertura dell’iniettore, visualizzandole tramite grafici per poter effettuare un’analisi del
comportamento del motore.



